Moment cinétique

Moment d'une force
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Le moment d'inertie d'un objet est d'autant plus grand que sa masse
est importante et qu'elle est répartie loin de I'axe de rotation
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K Point d’application de la force F

Par rapport a un axe

Indique la capacité de la force Fa
faire tourner un solide autour de A
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Couple de forces

Ensemble de forces dont la résultante est
nulle et dont le moment total ne l'est pas
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\-— Le moment par rapport a O des forces ne dépend pas de O
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Moment de la force F, rapport a O

Moment cinétique par rapport a O

Pour un solide en rotation

autour d'un axe A T Z Ma(F;)

. J

Application au pendule pesant

Forces appliquées :
« Poids P en G.
o F force exercée par I'axe.

Ja : moment d’inertie du solide
par rapport a A

Application du TMC :

Energie cinétique d'un solide en rotation
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Puissance d'un moment de force

La puissance fournie par une force de moment
M par rapport & un axe A est :

P = MaQ

Loi de I'énergie cinétique
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Regle de la main droite

MA(P) = Oié A mg. éA O est le projeté de G sur A
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Direction du moment (cinétique, de force)
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